i-^gEHg gag Hi dJlg 


PI 






fallsi rJIsi jzllsi RilSl g^^ ®i 


INTELLECTUAL PROPERTY OFFICE 
MINISTRY OF ECONOMIC AFFAIRS 
REPUBLIC OF CHINA 

O 


This is to certify that annexed is a true copy from the records of this A 
office of the application as original Ly~.fi led which is identified hereunder : 


Application Date 

J 

Application No. 


«J& 7t 2003-^ - 03 % 03 a 
092104454 


Applicant(s) 



Director General - 

# ^ * 


Issue Date 



2003 


4 


a 


Serial No. 


09220397570 


ena laia- Ena una Ena.Ena E^oia (sna g@ 



t tf a m ■ 

IPC^& 









it £ 
(TX) 

1. $-70-4* 

9 ffife 

it £ 
(•5£X) 

1. Chin-Shiong Tsai 

2. Chi en-Da Chen 

m » 

( tb -St -»r \ 

1. t¥RI TW 2. t*RB TW 

(t X) 

1. ^*-^^>*lrA;tsS-404-86#32ffe 

2. ^*Tp*.*irX'fb«S"323^7»7F4i- 

(* X) 

1. 
2. 

tt»A 
(#1/0 

it ;g 

1. ^4ffx|Mt^i] 

it % 
(&X) 

1. DELTA ELECTRONIC, INC 

a « 

ttr -St -»r ^ 

C T ^X; 

1. t*R.B TW 

C T X) 

1. *feffl*&aj»aiTR###«*.3l4il5fe C^*k4h***i#Jft + **5FRI) 

(H x) 

1. 

(tx) 


(&X) 

1. 



» 1 I 


* % W H. - ft € SfL 38. & *I 33 A J8 - ft J3K. & 4fc 
t ' Hi f; >ft im & $■] 13 & ^ • - 1^ # I ^ S fl i a ^. - f 

*9e *j 33 ° m$-J?m£.&ffln • * *•] « t* ^ jm $ & 4l - t 

4- tfL % & ^ 43 J9K. % & - ifi ^ it & ^ m ft fcb j£ £ - $ 

— % m. ^ 4- m ft - a ♦ tk « sti & *J 33 ' #. iff t£ * — t aft 
^ ^ m ft * t t j]H ^ t ^ ^ m t ^ - t ;^ it t m 1 1 * t 


201 
204 
206 


-ft JR. $ ft 2 0 2 

^ 4r * A «E 41 2 0 5 

&ffl£-*t##i£>#: 207 


€ 8(1 & #•] 33 


3!l i€ 28- j£ #J 



# 2 I 


i.(s) : 
i r (s) : 
fij ( s) : 


€ >7tl 4- ^ IK ft 
4 it # ii 


i f (s) : .£> it i® € 
v r ( s ) : J* it it JSL ^ 


.-6 


w a ( s ) 


it 5. 4- ff 



* 3 I 


1» it a *r 


t*t*»: 
a&: 


3P# a & : & 


I 



141 


i » (l) 


& 4fc ^ 'l± -f flfl 5fi Sg. & $J ^ - 


*, it -ft #r 

* ® % - S » g - ffl ft £ - # ^ # ^ jjR. & f J & & 3r 
* HI 0 * S ^ kl 4£ M % $t 1 0 0 & ^ : - it & & 1 0 1 * - % 
'flit 4fi *J 5 1 0 2 * - it £ £ +j 33 1 0 3 • % t » 1* * & * «H 0 1 

* it- (transfer function) & — HI # i£ & &G a 
(s) = l/(Ls + R) • « A atGj(s) = 1/ 

(Js + B) 'L^4t-&&L^$te *R<ft4t-ifcite.«l&fc - J ^ 
-lit ^*t|Sfc#-f ffif -B^J&itjfci&^^afcl&j&ft 
*. - ««flSt&*«J81024L##,£&AG c (s) - t* & & & *•] 8 ' 
103^##,£ l £t^G s (s)°^(s)>ft^4it#i&°i f (s) ^ * 4 
ifc*-3fi&«flft-i B (s) ^ 4t 4 it € flfl 4" 4- <• v r ( s ) ^ 4t J% 

it it 4- 4- ° 

* S! ^ JBL & *] * 1 0 0 ^ #J *'J m « € flfl 4£ *J 8 1 0 2 * tfc 

*J • - t ft t ' 4 it $ & 1 0 1 tKj m. m #- £tL ^ R ,°> i ;S i &d 
^ * ' « * ^ & ' **. ffl #■ it ft 4b fll * • x ' # ^ m 

$• %L J »B«'J^tt*H<t^'!SIfl&i8tft • 



» 5 I 


3- » &WiSLW (2) 

* #- ffl % — IB • ^^ffl^.^-^^^]m^^J * *fc ^ 
& Bfl 58- & ft m (Bode Plot) • *» £ jr. ffl #r • # # -"• 
'If 1 J f A • -&E^i|.^4£*J256&4r-AT ' M 58. & & 
it & ( dB ) f& M ± 3* *l 1h ft fa ' &&&'iBffiJHL$*fc*<i*§ & 
i II ^ 1 # A = iJfc B^ - ' !&3i3lSti*&*t*4Lit£&#I35 

*. m Jl m. & P\ *fc & * # ■ ® *t ' #4fc#J§g$frfi^&JIB. 

it « ffl « ' 73 #. ffl 'If * m 33 (estimator ) M #i ft U M 

fflJR.fctttt'lf*'!* ' #,^f ilf -tili^U | - & so » it 

* 3r £ ft it ffl -jf 4 ft it *L 'It -ft >X T • *f ^ -It 4 ft to 

Vk it # 'ft T ' a ffl ifc 3, it 4r 4£ f 1 ] ' JSLHhitSk&k&* 

*t ' - ;5 & et ft. 

# . w ^ t & ' # a ^ aj *> * ^- r a ffl ^ «. & at ^ & it 'f± « 

?1 * S *J IS j - 


# a ,J3 1*3 S- 

it *£. « -flt i^ ft 4£ *I 33 ' *'J ffl - ^ « s£ & *I 33 ( Mode 1 

Reference Controller) * i£ ft m & £fc 0 £ ^, ft to *L — 

# ^ 'If ± #J & 4 i£ 4« t£ it # flt"* # a > t >7ii am 2& 
t * t ^ ^ ^ it «. jfe • 

it 'f± « >7fL i€ SS- S M 33 ' #'J ffl - # # « ^ «E # 'J H ^ n ft Wl % 



i * (3) 














to m m ^ >jSt 


* 


> 





*it 

# 


n 




*] 

H 

> 





* - 

*■ 

>7H 

is 

s^^r«tft - 




•14 


o 











# 


g 






M 



^ IS. ^ *fe ^ ft 

<l± € >tsl ss 





• # 

m 


IB. 



4. 


& u£ ♦ ^'J M — 

* # * * 4£ 


S 


A 



Hi 







^ # 




'Mi 

' *. 




4* - 




3e 5S- * -j mm 

« ^ — ft ib. 

* 




' n 



iE 5S- ^ 




& ■ - # # « 

A & W S ' 



A- 


ft |g. 




- « 

>7fL 



# # « Sit «. * 

« * 4r * * 


♦j 

n 


4. - 

UL 



^ m 




^ IB. ^ — 

i€ * it 5. 4- 




tb 

*t J. 

4. 

— 


St 4- 


"IfL 


; « jbl — *t >7fi 



t* 


Sit 

^ ^ 




1* * 

>7fL 



#■ # m ft * - 

* aft * * m 

ft 









— 



m ft a 4S t& t£ 

4*] IB. % to • 














Ji 



* 

& 

• * 

t 


ft 

IB. 




- >)!L(AC) ^ " 

JUL (servo 

system ) 

o 








%L _L 54 4^ 




* 

«s 

ft 

IB. % 

to 



— * sfc ^ IS. & 















* -L it 4L # 



t 

m 

#- 

4 tt 


3& 

m 



# *K t /( J n s + B 0 ) • J m ^ - j% it # ^ ff » # <t * B. * - * it 
ia % #. *t # # tt. - K t A - fcb « ' *J ffl « # # « ^. *J S 

m m ft wl % $t ® % M^it3L3L-n + -m ±&*\ & 

J* it # i 1 'If * #■ A ■ 

* ±. it ^ ^ « ' * t t£ # # £ *tKt/ ( Jms + Bm) ^ t& 



% 1 JL 


i » tfrmmn (4) 


J% it # * 'ft 

* * 

* 

it & 


it 


# 

it 



ft 



«L 


o 















— 1 — 

it ^ 


*a , 

* t 


* 


* 


i J 





& * J: 

o 

















it ^. 

m 

*a > 

% * 

m 

* 

4 * 





t£ 

it 


m ft a 





*rl ^ 



is. w 




* 





% ± 




T 


-Mr 

-itl -*n 




— 


115 -Mr 

-it] -*n 

ft - 
ft 0 


it 

m 

*a , 

% t 


& 

sTl 

ft 



— 

t 





fit 


- m 



% 







3& & 


* j& Jf 

^ - 




* ' 




* 



I 


m n 

ft m. 


- t 

aft 



m ft 



- % 

— 

m. 


A 


- it 


^ m ft 

; ft 

i£ it 



sTL ft 

& 

it 

^ Jig. 




— 


*k it 


^ tn ft 

fcb 4ft 


— 




ft 

; a 


m 





"IfL 

ft * i£ 




# m 

ft H 

— 


3ft iE 







- it 

* * £ 

— & 


ft 




J3FL 

«t 

a 









it ^ 

m 

& ' 

* t 

i* 


JUL ^ 




— 


/7r L (AC) ft 


( servo 

system 

) • 












-L it ^ 

m 


* t 



- il 


ft 


m 




K t /( J ra s + B ra ) 

' J. ' 





. -* 


- it IS. ^ 

ft *t #- # tt. 

' ft i£ 

4=] JUL 


a 


* * 

4b 




# 

^ 'if 



* 'J A * at -te jt, it # ^ -it * ^ # - 



$81 


2- » &Wi&W (5) 

«. $ _t ig. 3l m & ' & t j» t* il 5. 4- 4- m ft & iE -± % 

* ^ _L i& 4L & ^ . ^ t f ^$ fj 1 1 #. -I - f 1 s $') m 

* # # * « t ?■] ffl ^ & is tt m ' ft # - n >m ^ ^. 

T /* ■ 


* 2fc # ^ 

* sg % =. n #, ^ # a & m w m m & «. t a 
as- & *j g 4^ -ft jr. is #4 & m. & m • *» ^ =. n ^ ' ^ at 

38. « j£ #J 5 20 2 8 204 a A - « »SL *E *J " 

H 2 0 5 - tfc£.*«3,&*JS204 » #i«tt««L**t200^.- 

il&^4*mft<u 8 (s)#*t£>fS]J!&.& &4L-iE^ifc&4~^mft<y 
( s ) ^ jt » M & - fct it % J. ± - t flft. 4- 4- tfL ft i r ( s ) ° 
a & » tg t Sft. *£ *I 8 2 0 5 • # ft t£ t aft. 4- 4- m ft i r ( s ) - - 

*>*.4*4-#-4rmfti 8 (s)#t-«3!L3a«tR l fti f (s)«*«« 

>)SL & * 'J 8 2 0 2 A Sl — & M m ft J-X IS ffr — ft JIB. $ #1 2 0 1 • 1£ ft 

f f« ? 4 t 1 # I: # f i t2 0 6 « i ^ ^ # t # f ii t 
2 0 7 id 4t - 



K 9 I 


i - &Wi$tW (6) 

& t ' tt^HLfcifc^* — 3. SSI C A C ) ^ JR. & & (serv^ 

system ) & 4: - * ^ jr & & - « ^ # ^ g *| S 

# # A it ft ^K t /(J 0 s + B m ) • J m ^ - ^ it # flt * * 4 tf. - B ra • 
% - 4 it ia >;JL ft it #- # it - K t * — tb ^ tf. ' *\ m i& % %k 

& & m n m m ft m. & & m % tfibi^-tfff^i-j^ 

X > « # # A itK t /( J B s + B.) *.1*J*ifc#-J-flr***flL 

* t* 4 it ia & ft it ^ # 4fc «. & tt ft m * & ^ & m m £ * 

# * ' m it jsl ^ m % <y a ( s) ft * t£ ^ jsfL % ^c.200 aa 4* - 

(s) - 

( Bode Plot ) -*^«^:£4r3aifrtt#*±'«.4*it£M 

n ft jm & & s ftfist^b^#--f-flr*i£iWj**i£ *k 4 it # -f- 
•it * # 4r ^ ' € >m m *r « «. ^ * $ ^ 4± £ • j. m ft 

it Sp a£ ^ ^ >ft $j si , & ^ ^ -f- & - f >ft ia % »T «: 
*f *h -T- flfc ^ $ 4± £ - # * » *tt^JR.jfc*fc#it#* 



* io I 


2- * ftWiSLW (7) 

& so m -St * # - * Ip J# * 



m tf ffi * ft m 


9 - IB £ - * 2! ^ JR M % #LZ.&.tiLM&3&tiL&m 
( Bode Plot) : 

ft m. & P\ % %l !r & m : a a 

%vam & w^mr & *t *t « >,n ^ « ^ #j n 

^ a & & ^ it & P*1 iE Sg- & B (Bode Plot) • 

m 7F $ m tt *n 


100 
102 
201 

204 
206 
i.(s) 
i r (s) 
(*> ( s ) 


^ Jig. #J % 

t #L & -*1 1 
4*1 JR. % #L 

$- * m * « #j 


101 

103 
202 
205 


. ffl *. .# # £ it 207 
.1% it t Sfc ^ 4- i f (s) 
t jIl ^ t t f v r ( s ) 


it 4£ *J 31 

% sfi m. n- & m n 
% 'A 4S #1 s 

: ,S, ^ ^ 5g # t >7n. 
: .% it it 5. ^ 4- 


it # it 


6J a (s ) : it JSL ^ 4- «L II 



% 12 I 


1 . - m. t 8SL 3S 58- *•] H j& ffl ^ - ft JBL $ & t ' * « 10 

& *J 8. & ^ : 

- I- # ^ ^ g l«I i ' & *»] ffl t* ^ J3EL & 4fc ^ - % 7m. ^ 4- 

# # m §l m & t£ ^ # m & g£±-it£^4'mffe&t£ 
ft jr. $ ^ - as & ii. & ^ 4- m & tt *t J. £ - € 35S. 4" 4- m 

- « flft. 4S #i H » ft W i£ ^ /7ft. 4fh ^ tfL «fe ^ S£ € >7SL ^ ^ #- 

% « % n & m. % &i • 

ft HL & ft ft % - 5. >7ft.(AC) ^ JUL ,% ( servo system ) • 
^ jfc.fc&ft$ — ^ JK. & & - 

4. *»tif + iWltlll*i4i/^ifc*.*a(L**is*Jil ' * t tt 

# 4 « * «E *J S ^ # ^ A it ft A K t / ( J m s + B m ) ■ J. * - J%. ifc 
#f if i^H * Bm ^ - J| it IS- ifc ft it # A * K t ' * — fcb 

# * a «tK t /( j h s + b.) « .i% it # -f- w * ^ # -tt * « it ia 

36 ft *t # # flL ft ft Ht - *L * ^ «. n. 4L ° 

6 . *» t * * *i ft si * 5 * m i& ^ t; an as it- 4£ «>j n ' * t * 

# ft & t£ ^ hl & & - H & j| - 



» 13 I 


1 1 « i i t t ^ ^ 1 1 • 

8 . *> f if 3. *»J & ffi ^ 1 3S #r ifc ^ -t >7fl 5fi 3- IS H ' * t f£ 

^ f 1 ! 1 1 i ^ - t i ^ *J 1 t ° 

t *j m I t-i - t ?! ^ f<j m t • 

io. - & % m & & ® * & m m ifc - & ml & & > n is 
#j ^ * & ^ : 

#'J ffl t* ^ Jin $ ■ & ^ - « an ^ 4- #■ # m ft « * - # - m. 
#,t±-i&&^^mft; 

ft tb & J. ± — >ft ^ 4- m ft : « a 

*««>7Si^4-ifift * n % ^ ^ ^ ^ % m %t m ^ fa m. 
t m t ,t * - ^ - — *£*imft««t&«^jiL* 

& ■ 

$j — £ >ft(AC) -ft Jill £ &l (servo system ) - 

12. fr*n%m&®%\oi%ffTtiL3L&mir& » 

& & 4 — * att ^ J3IL % &L • 

i£ * A *i m - # * A *K t /( J m s + B 0 ) . J a 4 - * *fc # * 'If * 
4f A *Bm*-4ifclB.&.#*t#.4r0L » )| t ^1 1 ,| ^ 3 ft 

m £ 4b ^ - # -f- -If * IS *J /fc h it to t* 4 it # ^ 'If * # # 



* 14 I 


4* m ft ° 

1 5 . to t If * * -J J£ ® 3? 1 0 ^ m i£ & $>] # & > & t tt & * 'J 

16. *»t***I|£BB*103i^fiit^4£««J^-* > 1 t t S *J 



9 15 5 



<75 




% I 



% 1/15 I % 2/15 I 

■I aiuiruiUAiiiiiii&Lrinmi , k:f»»Lmwnvirwi{F/in4W(c..Bi ■iiiyj^^'inui 



% 12/15"! 



9 14/15 


% 13/15 K 



£ 15/15 1 


